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Hoy en dia, las definiciones de teledeteccion se utilizan para
describir las actividades que realizan los satélites, trasbordadores
espaciales o determinado tipo de aviones.

La Tecnologia de Percepcién Remota conforma el grupo de
tecnologias de avanzada, que van desde los sensores remotos,
las telecomunicaciones y la informatica.
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¢ Qué es un Sistema de Percepcion

Remota?

Algunas definiciones:

1. La PERCEPCION REMOTA o lo que es lo mismo la
TELEDETECCION es la ciencia de adquirir y procesar
informacién de la superficie terrestre desde sensores
instalados en plataformas espaciales, gracias a la
Interaccion de la energia electromagneética que existe
entre el sensor y la tierra (Chuvieco, 1996).

2. Obtencion de imagenes u otro tipo de informacién acerca
de un objeto, utilizando técnicas-mediciones hechas a
distancia, ademas de procesar y analizar los datos
(Jansen, 1996).




Un Sistema de Teledeteccién involucra un conjunto de
elementos, los cuales se describen a continuacion:

Fuente de Energia : El primer requerimiento en teledeteccion
es disponer de una fuente de energia que ilumine o provea
energia electromagnetica al objeto de interes. Puede tratarse
de un foco externo al sensor, en cuyo caso se habla de
(Teledeteccion pasiva), o de un haz energetico emitido por este
(Teledeteccidén activa). La fuente principal de energia es el sol.

Cubierta Terrestre : Formada por distintas masas de
vegetacion, suelo, agua o construcciones que reciben la senal
energética de la fuente y la reflejan 0 emiten de acuerdo a sus
caracteristicas fisicas.
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e Sistema Sensor : Compuesto por el sensor y la plataforma
gue lo sustenta. Tiene como mision captar la energia
procedente de las cubiertas terrestres, codificarla y grabarla o
enviarla directamente al sistema de recepcion.

e Sistema de recepcion y/o Comercializacion : En donde se
recibe la informacion trasmitida por la plataforma, se graba en
un formato apropiado y tras las oportunas correcciones, se
distribuyen a los interesados.




o Intérprete : Es el que analiza esta informacién normalmente
en forma de imagenes analdgicas o digitales, convirtiéndolas
en una clave tematica o cuantitativa orientada a facilitar la
evaluacion del problema en estudio.

e Usuario final : Encargado de analizar el documento fruto de
la interpretacion, asi como de determinar sobre las
consecuencias que de €l se deriven.




ELEMENTOS DE UN PROCESO DE TELEDETECCION
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USUARIO FINAL

cuBIERTA TERRESTRE < N>
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Todos los elementos en la naturaleza tienen una firma espectral.
Si detectamos esa firma espectral, podemos separar los
elementos y obtener una visién del tamafio general y forma de
ellos. Estas firmas espectrales cambian en el tiempo y el espacio.

En Teledeteccidon es necesario caracterizar los objetos de la

superficie, basados en perfiles espectrales que disminuyen el
error en la identificacion.
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RESOLUCION

La resolucion de un sensor se entiende como la habilidad que
tiene éste para registrar informacion en detalle de las
distintas cubiertas. La resolucion depende de |la capacidad de
los sensores para distinguir variaciones de la energia
electromagnetica, del detalle espacial que captura y del numero y
ancho de las bandas que alberga. En tal sentido deben
considerarse cuatro tipos de resolucion:







Resoluciéon espectral

Define las longitudes de onda en las que el sensor es capaz de
medir la energia reflejada, dicho de otra manera indica el
numero y ancho de las bandas espectrales que pueden
discriminar un_determinado sensor. Las longitudes de onda
se expresan en micras o micrones (um). El numero de bandas
se utiliza para explicar asimismo como mide el sistema la
reflectancia de varias longitudes de onda distintas.










Resolucion espacial

La resolucion espacial se refiere al objeto mas pequeino que
puede ser reqgistrado por el sensor, o0 al area sobre la tierra
gue representa cada pixel. En una imagen digital , la resolucion
espacial esta limitada por el tamano del pixel, por ejemplo: el
objeto mas pequefno que puede ser registrado por el sensor no
puede ser menor al tamano del pixel.

Entonces, una imagen de “Alta Resolucion” se refiere a
aquella que tiene un tamano de resolucion espacial pequena y
en el cual pueden visualizarse detalles finos. Por otro lado una
Imagen de “Baja Resolucion” es aquella que tiene un tamano
de resolucion espacial grande y en la cual se pueden visualizar
detalles grandes.

(&

J

























